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考试科目：航海专业数学

一、航海数值计算
考试内容
内插分类，比例内插，变率内插。
考试要求
1.掌握比例单内插、比例双内插和比例三内插的方法。
2.掌握 比例单内插和变率单内插的几何意义（以弦代替曲线和以切线代替曲线）和注意事项。
3.理解内插法产生误差的原因。
二、球面三角
考试内容
球面几何、球面三角形的定义和分类、任意球面三角形球面、直边和直角三角形。
考试要求
1.掌握大圆，轴、极、极距、极线的定义。
2.球面角的定义和度量方法。
3.掌握圆心角相等的小圆弧与大圆弧之比的关系，掌握两大圆极之间的大圆弧所对的球心角与该两大圆平面的二面角的关系。
4.掌握球面三角形的定义和分类。
5.掌握原三角形与其极线三角形互为极线三角形的关系，掌握原三角形与其极线三角形对应边角互补的关系。
6.掌握球面三角形成立的条件（已知三边、三角、两边夹角和两角夹边）。
7.掌握解算球面三角形并判断正确解的方法。
三、船位误差理论基础
考试内容
观测误差、等精度观测平差、观测船位精度的估计。
考试要求
1.掌握绝对误差（真误差、改正量、残差）和相对误差的定义和表述方法。
2.掌握观测误差产生的原因、分类和修正顺序。
3.掌握随机误差的统计特征，衡量标准（标准差、概率误差和随机不确定度）。
4.掌握算术平均值的应用条件并理解在等精度直接观测平差中观测值的算术平均值就是最概率值。
5.理解最小二乘法的概念，掌握函数（w=x+y,w=kx）的误差传播定律。
6.掌握单一观测标准差和最概率值标准差的意义、计算方法和相互之间的关系。
7.掌握等精度直接观测平差的步骤和计算方法。
8.掌握三条等精度线性船位线求最概率船位的解析方法并估计其精度。
9.掌握在观测条件一定的前提下，影响方位（或距离）船位线的误差的因素（观测误差、距离）和提高船位线精度的方法。
10.在观测条件一定，同时观测两条等精度或接近等精度（距离、方位）船位线定位：
（1）掌握提高观测船位精度的注意事项（观测精度、距离、两船位线交角）；
（2）掌握正确分析观测船位误差的注意事项（当两物标的方位差角小于90和大于90时）。
11.在观测条件一定的前提下，同时观测三条等精度或接近等精度船位线定位：
（1）掌握消除系统误差确定船位的方法；
（2）掌握确定最概率船位的方法；
（3）掌握综合考虑系统误差和随机误差的影响，确定观测船位的方法。
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